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Antena do Itapetinga
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Interferômetro do BDA
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Torque diferencial (Itapetinga)
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Itapetinga – Sistema proposto
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BDA – Sistema atual
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BDA – Sistema proposto
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Requisitos do sistema de rastreio

● Servo digital
● Tabela de coordenadas / tempo
● PLC sincronizado com relógio de rubídio (NTP)
● Torque diferencial (Itapetinga)
● Movimento contínuo (interpolado)
● Um só tipo de motor
● Tabela de posição dos encoders
● Conexão PC-PLC via Ethernet
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