Melhorias nos sistemas de apontamento

das antenas do Itapetinga e do BDA

Cesar Strauss



Antena do Itapetinga

= :
W&

* 4



Interferometro do BDA




Torque diferencial (Itapetinga)




Itapetinga - Sistema atual
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Itapetinga - Sistema proposto
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BDA - Sistema atual

Relégio
Rubidio Resolver
GPS I
PC de Servo :
rastrejp —— (PLC) wm) Driver msm)  Motor
Freio
Encoder < Eixo  ¢=s= Reducao




BDA - Sistema proposto
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Requisitos do sistema de rastreio

* Servo digital

 Tabela de coordenadas / tempo

* PLC sincronizado com relogio de rubidio (NTP)
* Torque diferencial (Itapetinga)

« Movimento continuo (interpolado)

« Um so tipo de motor

 Tabela de posicao dos encoders

 Conexao PC-PLC via Ethernet
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