
CONTROLE E SIMULAÇÃO 
DE SISTEMAS COMPLEXOS
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NSEE

Laboratório de pesquisa e

desenvolvimento de sistemas

críticos para área eletrônica

e espacial.



NOSSA EQUIPE...

Sistemas de controle,

identificação de sistemas,

SIL e HIL, 

 

...

 

análise de dados,

previsão de séries temporais.



E ONDE ENTRA
O GMT?

PROBLEMA DE CONTROLE



Controle de segurança

Dado um sistema integrado como garantir, mesmo

com todas as malhas de controle mecânico

funcionando, a segurança dos espelhos M1?



Modelo Integrado

Controladores

Vento

Segurança

Mount

Perturbações

Entradas Saídas

Saídas

8312

variáveis

16316

variáveis

11000

estados

2000 Hz



ABORDAGEM COMUM
SIMULINK

Sistema de simulação comum entre os

engenheiros de controle



SIMULAÇÃO

SIMULANDO
...

REAL

TEMPO DE
COMPUTAÇÃO

TEMPO DA
SIMULAÇÃO

1s 170s
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Imagens são necessariamente matrizes assim

como a simulação de sistemas dinâmicos

NVIDIA CUDA PROGRAMMING

API para utilização de computação paralela em

unidades de processamento gráfico

GPUS

Unidades de processamento gráfico



170s

UTILIZANDO SIMULINK
COMPILADO EM OPÇÕES

PARA MÁXIMO DESEMPENHO

4s

UTILIZANDO TÉCNICAS DE
PROCESSAMENTO PARALELO

EM GPUS



 



01
02

01 LINGUAGEM

Utilização de uma

nova linguagem:

Python.

02 VERSATILIDADE

Pouco versátil e

menos amigável para

os engenheiros.



PRÓXIMOS
PASSOS

Sistemas óticos

Ótica adaptativa

Visualização e

intefaces



ENTRE EM CONTATO

ENDEREÇO

Praça Mauá, 1 - Mauá,

São Caetano do Sul,

São Paulo

EMAIL

marcelolafeta.nsee@gmail.com

ACOMPANHE

/lafetamarcelo



Muito obrigado!
 

Dúvidas?

MARCELO MENDES LAFETÁ LIMA


